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Metode

Fotos er taget med digitalt kamera p& stativ i en hgjde p8 ca. 1,7m over terraen med objektiv p8 ca. 39mm braendvidde (full
frame), svarende til et synsfelt pd ca. 50°.

Fotos er korrigeret for geometrisk forvraengning for at sikre at de stemmer overens med kameraopsaetningen i 3D-modellen.

Kameraet og kontrolpunkter (landmalerstokke) er indmalt med RTK-GNSS GPS for korrekt matching af foto med 3D-modellen.

For yderligere praecision er overflade- og terreenmodeller, samt punktskyer fra Danmarks Hgjdemodel anvendt, og dertil land-
kortdata fra GeoDanmark Vektor-registret. Projektet er udarbejdet i UTM32N og DVR90 hgjdemodel.

Fotos fra standpunkterne er fotograferet den 04. april 2024.

Projektspecifikke forudsaetninger

Vejmodeller modtaget fra COWI Transportation West.

Broer modelleret efter inspiration fra lignende projekter.
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Oversigt over fotostandpunkter
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Standpunkt 1 - Hgje Kejlstrupvej sydvest (drone)

Nuveerende forhold
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Standpunkt 1 - Hgje Kejlstrupvej sydvest (drone)

Fremtidige forhold - nordlig lgsning
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Standpunkt 1 - Hgje Kejlstrupvej sydvest (drone)

Fremtidige forhold - sydlig lgsning
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Standpunkt 2 - Ebstrup Tvaervej

Nuveerende forhold
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Standpunkt 2 - Ebstrup Tvaervej

Fremtidige forhold - nordlig Igsning
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Standpunkt 2 - Ebstrup Tvaervej

Fremtidige forhold - sydlig l@sning
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Standpunkt 3 - Nisset Sgnderhede

Nuveerende forhold
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Standpunkt 3 - Nisset Sgnderhede

Fremtidige forhold - nordlig Igsning
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Standpunkt 3 - Nisset Sgnderhede

Fremtidige forhold - sydlig l@sning
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Standpunkt 4 - Silkeborg El & Svaev

Nuveerende forhold
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Standpunkt 4 - Silkeborg El & Svaev

Fremtidige forhold - sydlig lgsning

SIDE 14

VISUALISERINGER



Standpunkt 5 - Ngrreskov Bakke

Nuveerende forhold
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Standpunkt 5 - Ngrreskov Bakke

Fremtidige forhold - sydlig lgsning
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Standpunkt 6 - Eriksborgvej (drone)

Nuveerende forhold
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Standpunkt 6 - Eriksborgvej (drone)

Fremtidige forhold - sydlig lgsning
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Standpunkt 6 - Eriksborgvej (drone)

Fremtidige forhold - sydlig lgsning, Bydelscentret
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